Informacje ogélne

Jednostka prowadzaca kierunek: Wydziat Mechaniczny
Kierunek studiow: Transport
Nazwa kursu: Automatyka

Przynaleznos$¢ do modutu: Modut zastosowan uktadéw elektrotechniki

Forma zajeé Wyktad Cwiczenia Laboratorium Projekt Seminarium | Konwersatorium
Liczba godzin kursu 16
Liczba punktéw ECTS 1,5
Sposob zaliczenia zaliczenie na ocene

KARTA KURSU

Informacje ogédlne o kursie

Jednostka realizujgca: Wydziat Mechaniczny
Katedra/Zaktad: Zaktad Automatyki
Osoba odpowiedzialna dydaktycznie: |prof. nzw. dr hab. inz. Ewa Wachowicz
Profil studiéw: ogolnoakademicki
Forma studiow: niestacjonarne
Poziom ksztatcenia: |
Semestr: 6
Kod kursu:
Jezyk wyktadowy: polski
Rodzaj kursu:

. 16
Forma zajec: — =
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Cel/-e kursu

Zapoznanie studentéw z metodami pomiaraméw wielkosci fizycznych w uktadach automatyki i sterowania

Zapoznanie studentéw z warunkami bezpieczenistwa wystepujacymi podczas eksploatacji systemdéw automatyki

Zapoznanie studentéw z metodami badan elementéw i uktadéw automatyki

B WIN|R

Zapoznanie studentdw ze sposobami wyznaczania charakterystyk elementéw, uktaddw i urzadzer automatyki

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci i innych komp ji

Elementarna znajomos¢ zagadnien zwigzanych z fizykg ciata statego

Znajomos¢ podstawowych zjawisk fizycznych zwigzanych z elektrycznoscig

Sprawne stosowanie aparatu matematycznego objetego programem studidw ze szczegdlnym uwzglednieniem rachunku liczb zespolonych

Efekty ksztatcenia dla kursu (EKP)

EKP1 opisuje budowe i okresla wtasciwosci podstawowych uktadéw automatyki i robotyki

ME1A_W02, ME1A_U02

EKP2 okresla wptyw wielkosci nastrajalnych na parametry eksploatacyjne uktadéw i urzadzen automatyki

ME1A_UO05, ME1A_U02

EKP3 identyfikuje elementy sktadowe prostych uktadéw automatykii sterowania.

ME1A_WO04, ME1A_UO2

EKP4 przedstawia ogdlne zasady konstruowania prostych uktadéw sterowania

ME1A_WO03, ME1A_UO02

EKP5 identyfikuje i wykorzystuje w praktyce zasady bezpiecznej eksploatacji uktaddéw sterowania i automatyki

EKP6 dokonuje pomiaréw wielkosci fizycznych w uktadach automatyki

ME1A_WO04, ME1A_U04

ME1A_UO1, ME1A_UO2,

EKP7  |wykresla oraz analizuje charakterystyki badanych elementéw i uktadéw automatyki

ME1A_U02, ME1A_UO03

EKP8 okresla zakresy uzytkowe elementéw automatyki

ME1A_U02, ME1A_UO03

EKP9 |w oparciu o wyznaczone parametry eksploatacyjne wtasciwie dobiera elementy sktadowe prostego uktadu automatyki

ME1A_U02, ME1A_UO3,
ME1A 1104

EKP10 |stosuje i przestrzega w praktyce przepisy bezpieczeristwa pracy w czasie eksploatacji uktadéw automatyki i sterowania.

EKP11 (planuje i systematycznie realizuje procesy poznawcze w formie zindywidualizowanej i zespotowej

ME1A_UO4

ME1A_KO1, ME1A_UO5

EKP12 [permanentnie doskonali wiedze i umiejetnosci z zakresu automatyki

ME1A_KO01, ME1A_KO02

EKP13 |dba o powierzone materiaty dydaktyczne oraz przestrzega zasady praw autorskich przy ich wykorzystywaniu

ME1A_KO01,ME1A_KO02

Osoba Odpowiedzialna

Dydaktycznie Koordynator KRK
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Programowej Kierunku
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Cykl ksztatcenia:

rok akademicki przyjecia studentéw na studia

Tresci programowe

(?)

Forma zajeé

Tematyka zajec (bloku zajeé)

Liczba godzin

Powigzanie z efektem
ksztatcenia dla kursu
(symbol EKP)

L1 Instruktaz bhp. Cwiczenia instruktazowe 1 EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,
EKP11, EKP12,EKP13
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKPS,
L2 Wyznaczanie charakterystyk statycznych i dynamicznych podstawowych elementéw automatyki 2 EKP7,EKPS, EKP10,EKP11,
EKP12,EKP13
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,
L3 Identyfikacja obiektu sterowania na podstawie charakterystyk czasowych skokowych 2 EKP7,EKP8, EKP10EKP11,
EKP12,EKP13
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6,
L4 Badanie regulatora PID 2 EKP7,EKP8, EKP10EKP11,
EKP12,EKP13
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKPS,
L5 Badanie uktadu automatycznej regulacji dwupotozeniowej 2 EKP7,EKPS, EKP10EKP11,
EKP12,EKP13
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS EKPS,
L6 Badanie ukfadu automatycznej regulacj ciagtej 2 EKP7,EKP8, EKP10EKP11,
EKP12,EKP13
Badanie jakosci uktadu automatycznej regulacji. 2 EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS, EKPS,
L7 EKP7,EKP8,EKP10 EKP11,
EKP12,EKP13
L8 Dobér elementéw ukfadu sterowania. Sterownik PLC. 2 EKP7,EKP8,EKP,EKP10, EKP11,
EKP12,EKP13,EKP14
L9 Sprawdzenie kompetencji i zaliczenie laboratorium 1 EKP7,EKP8, EKP9,EKP10,EKP11,
EKP12,EKP13,EKP14
SUMA GODZIN 16
Narzedzia dydaktyczne
1 podreczniki i skrypty
2 |instrukcje do ¢wiczen laboratoryjnych
3 zestawy laboratoryjne
4 komputery PC wyposazone w karty pomiarowe, oprogramowanie LabView i Matlab
Sposoby oceny
(o] ie efektow ksztatcenia dla kursu| Sposéb weryfikacji efektow
L.p. " Zasady oceny
(EKP) ksztatcenia
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKP5,EKP6, wejéciowy pisemny test
1 EKP7,EKPS,EKPY,EKP10 wiadomosci z zakresu danego  |udzielenie pozytywnej odpowiedzi na co najmniej 60% otwartych pytan testowych.
¢wiczenia laboratoryjnego
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6, sprawozdanie z poszczegélnych . - o . . P
L, N poprawne opracowanie wynikéw pomiaréw wykonanych w trakcie poszczegdlnych ¢wiczen
2 EKP7,EKP8,EKP9,EKP10, EKP11, ¢wiczen laboratoryjnych \ab invch
EKP12,EKP13,EKP14 aboratoryjnych.
EKP1,EKP2,EKP3,EKP4,EKPS,EKP6, zaobserwowanne kompetencje spoteczne bedg uwzgledniane przy ocenie koricowej bedacej srednia
3 EKP7,EKP8,EKP9,EKP10, EKP11, obserwacja uczestniczaca arytmetyczng z czastkowych ocen uzyskanych w trakcie semestru z kolokwidw wejsciowych i sprawozdan z
EKP12,EKP13,EKP14 poszczegdlnych ¢wiczer laboratoryjnych.
Obcigzenie pracg studenta
o Srednia liczba godzin na zrealizowanie
L.p. Forma aktywnosci .
aktywnosci
1 godziny wynikajace z planu zajeé 16
2 przygotowanie do kolejnych zajeé 4
3 |sporzadzenie sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych 30
SUMA GODZIN 50
SUMARYCZNA LICZBA PUNKTOW ECTS 15
DLA KURSU !
w tym liczba ECTS dla zajec z yciela akademicki 0,8
w tym szacunkowo dla zajec praktycznych 0,8
Literatura podstawowa
1 Laboratorium z podstaw automatyki, Wydawnictwo Uczelniane Politechniki Koszalinskiej. Koszalin 1999;
2
3
Literatura petniaj
1 E. Wachowicz, D. Tomkiewicz, Podstawy automatyki i robotyki, Skrypt elektroniczny PK 2010
2
3

Nauczyciel prowadzacy kurs
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