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3.10.2. WYZNACZENIE CHARAKTERYSTYKI| WYJSCIOWEJ PRADNICY
TACHOMETRYCZNEJ PRADU STALEGO

Do nomiaréw wvkorzvstuie sie stanowisko laboratoryjne pradnicy obcowzbudnej pradu statego,
ktorego schemat przedstawiono na rys. 3.20. Badana pradnice podiaczamy do ukiadu napgdowego.
Nalezy wyznaczy¢ charakterystyki wyjsciowe prqdnlcg_praCUJ cej bez obciazenia jak 1 pradnicy
obciazone]. Pradnice obcigzamy rezystancja o wartosci 10 i 20[kV3] :

pomiar sem wyindukowanej
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Rys. 3.20. Uktad potaczen pomiarowych do badania pradnicy tachometrycznej pradu statego

a) Pomiarv dla nradnicv nie obciazonei wvkonuie sie w nastenuiacei koleinosci. _ _
Po dokonanvm rozruchu silnika bocznikoweaoo i ustaleniu sie oredkosci obrotowei

znamionowei. nrzv otwartym wytaczniku W, zdejmujemy charakterystyke wyjsciowa pradnicy
E = f(n) bez obhciazenia.

2. Pomiar wykonujemy zmieniajac predkos¢ obrotowa silnika od wartosci ustalonej do wartosci
max.

3. Wyniki pomiaréw zapisuje si¢ w tablicy 3.6.
Tab. 3.6. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n
Lp.
n [obr/min]
E[V]

4. Napodstawie wynikéw pomiarowych wykresli¢ charakterystyke E = f(n) (rys. 3.21).
Ea

>
0 n

Rys. 3.21. Charakterystyka wyjsciowa pradnicy tachometrycznej

b) Pomiarv dla nradnicv ohciazonei wvkonuie sie w nastenuiacei koleinosci.

1. Po dokonanvm rozruchu silnika bocznikoweao i ustaleniu sie predkosci obrotowei
znamionowei. orzv zamknigtym wylaczniku W, zdejmujemy charakterystyke wyjsciowa
pradnicv E = f(n) obciazonei.

Do nomiaréw dodaiemv obciazenie nradnicv Raw~ = 101 20 TkQ1.
Nastennie nomiar wvkonuie sie nonrzez zmiang predkosé obrotowe pradnicy do wartosci max.
Wyniki pomiarow zapisuje si¢ w tab. 3.7.
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Tab. 3.7. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n) dla Rope
Lp.
n [obr/min]
E[V]

5. Napodstawie wynikéw pomiarowych wykresli¢ charakterystyke E = f(n) dla Ropc.
6. Nastepnie wvkonuie sie pomiarv dla Ron.
7. Wyniki pomiarow zapisuje si¢ w tab. 3.8.
Tab. 3.8. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n) dla Ropc1
Lp.
n [obr/min]
E[V]

7. Napodstawie wynikow pomiarowych wykresli¢ charakterystyke E = f(n) dla Rope1

3.10.2. WYZNACZENIE CHARAKTERYSTYKI| WYJSCIOWEJ PRADNICY
SYNCHRONICZNEJ MAGNETOELEKTRYCZNEJ

Badana pradnice podtaczamy do uktadu napedowego (rys. 3.22). Dla dwdch wartosci napiecia wzbudzenia
np.

Uw = Uwn oraz Uy = 90%Uwn nalezy wyznaczyé charakterystyki wyjsciowe pradnicy pracujacej bez
obciazeniajak i pradnicy obciazonej. Pradnice obciazamy rezystancja o wartosci 10 i 20[kW] .
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Rys. 3.22. Uktad potaczen pomiarowych do badania pradnicy synchronicznej

¢) Pomiarv dla nradnicv nie obciazonei wvkonuie sie w nastenuiacei koleinosci.
5. Po dokonanvm rozruchu silnika bocznikoweao i ustaleniu sie oredkosci obrotowei

znamlonowel przv otwartym wytaczniku W, zdejmujemy charakterystyke wyjsciowa pradnicy
= f(n) bez ohciazenia.

6. Pomlar wykonujemy zmieniajac predkos¢ obrotowa silnika od wartosci ustalonej do wartosci
max.

7. Wyniki pomiarow zapisuje sig¢ w tablicy 3.9.
Tab. 3.9. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n)
Lp.

n [obr/min]
E[V]

8. Napodstawie wynikéw pomiarowych wykresli¢ charakterystyke E = f(n).

d) Pomiarv dla nradnicv obciazonei wvkonuie sie w nastenuiacei koleinosci.
1. Po dokonanvm rozruchu silnika bocznikoweao i ustaleniu sie oredkosci  obrotowel
znamionowei. orzv zamknigtym wytaczniku W, zdejmujemy charakterystyke wyjsciowa
pradnicy E = f(n) obciazonej.



2. Do nomiar6éw dodaiemv obciazenie oradnicv Ran- = 1011 20 TkQI. _ _
3. Nastennie nomiar wvkonuie sie nonrzez zmiang predkos¢ obrotowej pradnicy do wartosci max.
4. Wyniki pomiarow zapisuje si¢ w tab. 3.10.

Tab. 3.10. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n) dla Roba
Lp.
n [obr/min]
E[V]

1. Napodstawie wynikow pomiarowych wykresli¢ charakterystyke E = f(n) dla Rope.
2. Nastepnie wvkonuie sie pomiarv dla Rone.
3. Wyniki pomiaréw zapisuje si¢ w tab. 3.11.
Tab. 3.11. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n) dla Rone
Lp.
n [obr/min]
E[V]

4. Napodstawie wynikéw pomiarowych wykresli¢ charakterystyke E = f(n) dla Ropez.

3.11. Pytania kontrolne

Onisaé hiidowe pradnicv maszvnv nradil stateno.

Podaé 7asade dziatania nradnicv tachometrveznei nradil stateqo.

Poda¢ 7asade dziatania nradnicv tachometrveznei svnchroniczng).
Podaé¢ warunki i wviaéni¢ 7asade samowzhudzenia pradnicy.

Wviaénié ziawisko oddziatvwania twornika.

Podaé nrzvktadv 7zastosnwania nradnic tachometrvcznvch.

Narysowa¢ charakterystyke wyjsciowa pradnicy i objasni¢ jej przebieg.
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