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3.10.2. WYZNACZENIE CHARAKTERYSTYKI BIEGU JALOWEGO PRADNICY
SAMOWZBUDNEJ BOCZNIKOWEJ PRADU STALEGO

Do nomiarow wvkorzvstuie sie stanowisko laboratoryjne pradnicy samowzbudnej pradu statego,
ktérego schemat przedstawiono narys. 3.25.

B/H

Rys. 3.25. Uktad potaczen pomiarowych do badania pradnicy samowzbudnej bocznikowej

Pomiarv wvkonuie sie w nastenuiacei koleinosci.

1. Procedure uruchamiania nradnicv dokonuie nrowadzacv nobrzez ustawienie rezvstancii obwodu
wzbudzenia reaulowanvm rezvstorem o wartosci R... = 100Q oraz zwickszajac predkosé
obrotowa nradnicv az do wartosci wzbudzenia sie nradnicyv.

2. Po dokonanvm rozruchu silnika hocznikoweao i ustaleniu sie nredkoéci obrotowei nradnicv
znamionowei. pbrzv otwartvm wviaczniku W- ustawi¢ nalezv rezystor R, tak, aby napiecie
znamionowe na tworniku pradnicv bvio réwne znamionowemu.

3. Zatrzvmuiemv bpredko$¢ obrotowa bpradnicv nie zmieniamy wartosci na rezystorze R,
nrzenrowadzamv nomiar reauluiac nredkosé obrotowa nradnicyv.

4. Pierwszv pomiar wvkonuie sie zwiekszaiac oredkosé obrotowa pradnicy az do predkosci
znamionowei (nomiar 1) uzvskane wartosci E zanisuiemv do tah. 3.6.

5. Nastennie nalezv zmnigjsza¢ predkos¢ obrotowa pradnicy (pomiar 2) uzyskane wartosci E
zapisuje sig do tab. 3.6.

Tab. 3.6. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n)

Lp.
Pomiar | n - [obr/min]
1 E[V]
Pomiar | n™ [obr/min]
2 E[V]
5. (Na ngdzsé?wie pomiaréw wykresli¢ nalezy charakterystyke biegu jatowego pradnicy E = f(n)
rys. 3.26).
E A
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Rys. 3.26. Charakterystyka kbiegu jatowego E = f(n) pradnicy samowzbudnej bocznikowej
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6. Na podstawie wykresu E = f(n) pradnicy samowzbudnej bocznikowej okresli¢ wartos¢ ny, dla

3.10.4. WYZNACZANIE CHARAKTERYSTYKI SILY ELEKTROMOTORYCZNEJ PRADNICY
SAMOWZBUDNEJ BOCZNIKOWEJ

Pomiarv wvkontiie sie w nastentliacei koleinoéci.
1. Pomiar nrzenrowadza sie l1istawiaiac nrace nradnicv na bhieatl iatowvm.
2. Pomiarv nrzenrowadza sie honrzez zmiang pradu magnesujacego pradnice |, ustawiaja kolejno
wartosei na rezvstorze R. (rvs.3.16).
3. Wyniki zapisywac¢ w tablicy 3.8.
Tab. 3.8. Wyniki pomiarowe do wykreslenia E = f(n) oraz @ = f(n)
Warunki pomiaru: Eg = .......... M = ,
Rm = e y th e ) Rp = (Od 0 dO 100Q)
Lp. Im Ro E ()] Rmc | (Rmclm)
- A Q Vv Wb Q V

4, \?/V;X?s’,ci pradu wzbudzenia I, zmienia¢ rezystorem regulacyjnym R, z przedziatu (od 1 do

5. Wartaéé @ nalezv ohliczvé na nodstawie 7aleznoéei (F = ¢ ®On).

6. Na nodstawie nomiaréw wykreslamy charakterystyke E = f(Irm), @ = f(Im) oraz (Rmclm) = f(Im)
nrzv n. = const (rvs 327

7. Obliczy¢ rezystancje obwodu wzbudzenia Rme ze wzoru: Rme. = Rm + Ry + Ry, gdzie:
Rmc¢ — rezystancja obwodu wzbudzenia, R, — rezystancja uzwojenia wzbudzenia,
{?p - _rkezystanqa rezystora regulacyjnego wzbudzenia, R, — rezystancja catkowita obwodu
wornika.

8. Na podstawie wykresu (rys. 3.27) wyznaczy¢ wartosé E,s.

Ea
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gdzie: Ry — rezystancja obwodu wzbudzenia.
Rys. 3.27. Charakterystyka sity elektromotorycznej pradnicy samowzbudnej bocznikowej

3.10.3. WYZNACZENIE CHARAKTERYSTYKI ZEWNETRZNEJ PRADNICY
SAMOWZBUDNEJ BOCZNIKOWEJ

Charakterystyka zewnetrzna pradnicy U = f(l) jest to zaleznos¢ napiecia U na zaciskach pradnicy od pradu
obciazenia | przy stalej rezystancji obwodu wzbudzenia pradnicy i przy statej predkosci obrotowej n, =
const. Wykonanie pomiar6w odbywa si¢ w nastepujacej kolejnosci.

1. Ustawi¢ pracg pradnicy nabiegu jatowym.

2. Przez zmiane rezystancji w obwodzie wzbudzenia ustawié napiecie znamionowe pradnicy Up.

3. Nastegpnie zmienigjac wartos¢ rezystancji Ronc W 0bwodzie obciazenia pradnicy zmieniamy prad (1)

w obwodzie obciazenia pradnicy od zera do wartosci znamionowej | .
6. Wartosci rezystancji obciazenia podane sa w tab. 3.9.



Tab. 3.9. Wartosci rezystancji obciazenia pradnicy

Rezystancje Numery zataczonych sekcji
obciazenia rezystancji obciazenia [Q
1 2 3 4
100 50 33 25 20

7. Dlakardei 7 wartodei rezvstancii ohciazenia dokona¢ pomiaréw badanych wielkosci.
8. Wyniki pomiaréw zapisuje si¢ w tablicy 3.10.
Tab. 3.10. Wyniki pomiarowe do wykresleniaU = f(1); E = (1)

Warunki pracy pradnicy: Eo = ......... yUn= i, :
Ri=........ 1 =, :
Robc Iwzb U I Ut M
A V A V Nm

9. Moment elektromaanetvcznvy M ohliczvé na nodstawie 7aleznoéci (M = ¢ ®1).

10. Na nodstawie nomiaréw wvkredli¢ nalezv charakterystyke zewnetrzna pradnicy E = f(1),
M =f(1) i U = f(l) przy n = const (rys. 3.13). ysty p y (1

3.11. Pytania kontrolne

Onisa¢ hudowe pradnicv maszvnv nradi sateno.

Poda¢ 7asade dziatania nradnicv szerenowei i hocznikowei nradu statego..

Podaé¢ warunki i wviaéni¢ 7asade samowzhudzenia pradnicy.

Whviaéni¢ ziawisko oddziatvwania twornika.

Podaé¢ nrzvktadv 7astosnwania nradnic nradu stateno.

Narvsowac charaktervstvke hiealr iatoweno nradnicv samowzhudnei i ohiasnié iei nrzebieg.
Narvsowac charaktervstvke 7ewnetrzna nradnicv samowzhudnei i nrzedvskutowaé ja.
Narysowa¢ zaleznos¢ E = f(n) pradnicy samowzbudnej i objasni¢ jej przebieg.

PNouhrwNE



